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1. Введение и основные результаты

В данной работе используются стандартные обозначения C, Z, N комплексных,
целых, натуральных чисел; N0 =N∪{0}. Числа обозначаются обычными буквами,
векторы — жирными символами, a=(a1, ... ,ap), b=(b1, ... ,bq). Символ Похгаммера
(a)n = a(a+1) ... (a+n− 1), n∈N, (a)0 = 1. Для удобства записи формул приняты
следующие сокращения: Γ(a)=Γ(a1)Γ(a2)···Γ(ap), (a)n=(a1)n(a2)n ···(ap)n, a+µ=

=(a1+µ,a2+µ,... ,ap+µ), (a)n =(a1)n1
(a2)n2

...(ap)np
. Неравенства типа ℜ(a)> 0 и

свойства, подобные −a /∈N, понимаются поэлементно, то есть ℜ(ai)>0, −ai /∈N для
i=1, ... ,p. Всюду ниже мы будем использовать обозначения m= (m1, ... ,mr)∈Nr,
m=m1+m2+ ...+mr, f =(f1,... ,fr) и (f)m=(f1)m1

···(fr)mr
.
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Обобщенная гипергеометрическая функция с параметрами a∈Cp, b∈Cq опреде-
лется как ряд

pFq

(
a
b

∣∣∣∣x) =

∞∑
n=0

(a)nx
n

(b)nn!

для тех значений x, когда ряд сходится, и как его аналитическое продолжение в
случае расходимости. Аргумент x= 1 обобщенной гипергеометрической функции
обычно опускается. Более детальную информацию об определении и свойствах обоб-
щенных гипергеометрических функций можно найти в литературе [1, Section 2.1], [2,
Chapter 12]), [3, Section 5.1], [4, Sections 16.2-16.12].

Формулы преобразования, редукции и суммирования гипергеометрических функ-
ций восходят к работам Эйлера и имеют богатую историю. Основные достижения
в этом направлении к концу XX века можно посмотреть, например, в книгах [1–3].
Интерес к обобщенным гипергеометрическим функциям с целыми параметрически-
ми разностями возник к 1970 году в теоретической физике и связан с вычислениями
коэффициентов Рака. Большое количество применений нашла формула суммирова-
ния, установленная в [5] Минтоном

r+2Fr+1

(
−k, b, f1 +m1, ... , fr +mr

b+ 1, f1, ... , fr

∣∣∣∣ 1) =
k!

(b+ 1)k

(f1 − b)m1
·· · (fr − b)mr

(f1)m1 ·· · (fr)mr

, (1)

k⩾m, k∈N, и модернизированная Карлссоном в [6] к виду

r+2Fr+1

(
a, b, f1+m1, ... , fr+mr

b+ 1, f1, ... , fr

∣∣∣∣ 1)=
Γ(b+ 1)Γ(1− a)

Γ(b+ 1− a)

(f1− b)m1
·· · (fr− b)mr

(f1)m1 ·· · (fr)mr

(2)

при условии ℜ(1− a−m)> 0. В дальнейшем формулы (1), (2) были обобщены в
различных направлениях: в работах Гаспера [7], Чу [8, 9], Шлоссера [10,11] получе-
ны q-аналоги формул Карлссона –Минтона для q-гипергеометрических рядов и их
обобщений, в наших предыдущих работах [12,13] мы сосредоточились на распростра-
нении (1), (2) при замене числа b вектором b. В первой теореме настоящей работы
мы дополним Теорему 1 работы [13] частным случаем суммирования гипергеометри-
ческой функции при отрицательном параметрическом балансе. Чтобы сформулиро-
вать результат, нам понадобятся коэффициенты Норлунда. Напомним, что коэффи-
циенты Норлунда для комплексных векторов размерности a=(a1,...aq−1),b=(b1 ...bq)
определяются как

gn(a;b) =
∑

0⩽j1⩽j2⩽ ... ⩽jq−2⩽n

q−1∏
l=1

(ψl + jl−1)jl−jl−1

(jl − jl−1)!
(bl+1 − al)jl−jl−1

, (3)

где ψl =
l∑

i=1

(bi−ai), j0 =0, jq−1 = n (см, например, [14]). В частности, начальные

коэффициенты задаются следующими выражениями:

g0(a;b) = 1, g1(a;b) =

q−1∑
l=1

(bl+1 − al)ψl,

g2(a;b) =
1

2

q−1∑
l=1

(bl+1 − al)2(ψl)2 +

q−1∑
k=2

(bk+1 − ak)(ψk + 1)

k−1∑
l=1

(bl+1 − al)ψl.
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Теорема 1. Предположим, что все координаты вектора b = (b1, b2, ... , bl) раз-
личны, n = (n1, n2, ... , nl) ∈ Nl

0, n = n1 + .. .+ nl, f ∈ Cr, m ∈ Nr, m = m1 + .. .+mr,
k ∈ N0, −bi /∈ N0, −fj /∈ N0 для i = 1, ... , l, j = 1, ... r. Тогда при 0 ⩽ k ⩽ m − n вы-
полняется

r+n+1Fr+n

( −k, b1, ... , b1, b2, ... , b2, ... , bl, ... , bl, f +m
b1 + 1, ... , b1 + 1︸ ︷︷ ︸

n1−times

, b2 + 1, ... , b2 + 1︸ ︷︷ ︸
n2−times

, ... , bl + 1, ... , bl + 1︸ ︷︷ ︸
nl−times

, f

)
=

=
k!

(f)m

(
l∑

i=1

ni∑
ki=1

αki,i
(−1)ki+1

(ki − 1)!

(
(f − x)m
(x)k+1

)(ki−1)

x=bi

+

l∑
i=1

ni∑
ki=1

αki,iWki,i

)
,

где αki,i находятся из разложения
l∏

i=1

bni
i

(bi+x)ni
=

l∑
i=1

ni∑
ki=1

αki,i

(bi+x)ki
и

Wki,i =

m−k−2∑
v=0

(−1)ki+mgm−k−v−2(−f ; (−f −m, k))

(ki − 1)!

dki−1(x− 1− v)v+1

dxki−1

∣∣∣∣∣
x=bi

,

если ki⩾2,

Wki,i = (−1)m+1
m−k−1∑
v=0

gm−k−v−1(−f ; (−f −m, k))(bi − v)v,

если ki=1.

Напомним, что коэффициенты Норлунда gp(−f ; (−f−m, k)) определяются по
формуле (3). Из Теоремы 1, в частности, вытекает

r+l+1Fr+l

(
−k,b, f +m

b+ 1, f

)
=
k!(b)

(f)m

l∑
i=1

αi

[(
(f − bi)m
(bi)k+1

)
+

+ (−1)m+1
m−k−1∑
v=0

gm−k−v−1(−f ; (−f −m, k))(bi − v)v

]
,

где αi=

(
l∏

v=1,v ̸=i

(bv−bi)

)−1

. Примеры других формул суммирования приведены в

параграфе 3 в конце статьи.
С формулами суммирования для обобщенных гипергеометрических функций с

целыми параметрическими разностями тесно связаны преобразования Миллера –
Париса [15] и их обобщения (более подробно об этом можно узнать, например, по-
смотрев формулы суммирования в теореме 4 и в примере 2 статьи [16]). В настоящей
работе мы cделаем несколько замечаний, касающихся данных преобразований.

Первое преобразование Миллера – Париса имеет вид

r+2Fr+1

(
a, b, f +m

c, f

∣∣∣∣x) = (1− x)−a
m+2Fm+1

(
a, c− b−m,ζζζ + 1

c, ζζζ

∣∣∣∣ x

x− 1

)
, (4)
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где m=(m1, ... ,mr) — вектор положительных целых чисел, m=m1+m2+ ...+mr и
f=(f1,...,fr) — вектор комплексных чисел [17, Theorem 1]. Здесь вектор ζζζ=ζζζ(c,b,f)=
=(ζ1,... ,ζm) состоит из корней полинома

Qm(t) =
1

(c− b−m)m

m∑
k=0

(−1)k

k!
r+1Fr

(
−k, f +m

f

)
(b)k(t)k(c− b−m− t)m−k. (5)

Преобразование (4) выполняется при условии b ̸=fj для любого j=1...r, (c−b−m)m ̸=0
и x∈C\ [1,∞]. Теорема 2 нашей работы дополняет (4) трехчленным соотношением
для гипергеометрических функций с целыми параметрическими разностями.

Теорема 2. Пусть выполняется (4). Тогда

r+3Fr+2

(
a, b, f +m, d+ 1

c, f , d

∣∣∣∣x) =

= (1− x)−a−1
m+3Fm+2

(
a, c− b−m,ζζζ + 1, d+ 1

c, ζζζ, d

∣∣∣∣ x

x− 1

)
+

+
(a− d)x(1− x)−a−1

d
m+2Fm+1

(
a, c− b−m,ζζζ + 1

c, ζζζ

∣∣∣∣ x

x− 1

)
. (6)

Замечание. Полином Qm(t), построенный по формуле (5), зависит от входящих
параметров b, c, f ,m. При необходимости подчеркнуть эту зависимость мы будем
обозначать Qm(t) через Qm(b, c, f ,m; t). Применяя к каждому слагаемому в (6) пре-
образование (4), получим

r+3Fr+2

(
a, b, f +m, d+ 1

c, f , d

∣∣∣∣x) = (1− x)−1
m+3Fm+2

(
a, b− 1,λλλ+ 1

c,λλλ

∣∣∣∣x)+

+
(a− d)x

d(1− x)
m+2Fm+1

(
a, b,ωωω + 1

c,ωωω

∣∣∣∣x) . (7)

Здесь λλλ — корни первого полинома Миллера –Париса Qm+1(c−b−m,c,(ζζζ,d),(1,1);t)
и ωωω — корни Qm(c−b−m,c,ζζζ,1;t). Меняя местами в (6) a и c−b−m, аналогичным
образом получим

r+3Fr+2

(
a, b, f +m, d+ 1

c, f , d

∣∣∣∣x) =

= (1− x)c−a−b−m−1
m+3Fm+2

(
c− a−m− 1, c− b−m,λλλ1 + 1

c,λλλ1

∣∣∣∣x)+

+
(a− d)x(1− x)c−a−b−m−1

d
m+2Fm+1

(
c− a−m, c− b−m,ωωω1 + 1

c,ωωω1

∣∣∣∣x) , (8)

где λλλ1 — корни Qm+1(a,c,(ζζζ,d),(1,1);t) и ωωω1 — корни Qm(a,c,ζζζ,1;t). Формула (8)
является аналогом (6) для второго преобразования Миллера – Париса.

Второе преобразование Миллера – Париса справедливо в случае (c−b−m)m ̸=0,
(c−a−m)m ̸=0, (1+a+b−c)m ̸=0. Это преобразование получается двукратным при-
менением первого преобразования и задается формулой

r+2Fr+1

(
a, b, f +m

c, f

∣∣∣∣x)= (1− x)c−a−b−m
m+2Fm+1

(
c− a−m, c− b−m,ηηη + 1

c,ηηη

∣∣∣∣x) , (9)
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где ηηη=(η1,... ,ηm) корни полинома

Q̂m(t) =

m∑
k=0

(−1)kCk,r(a)k(b)k(t)k
(c− a−m)k(c− b−m)k

3F2

(
−m+ k, t+ k, c− a− b−m
c− a−m+ k, c− b−m+ k

)
, (10)

и Ck,r =Ck,r(f ,m)=
(−1)k

k!
r+1Fr

(
−k, f +m

f

)
. Для нахождения преобразования (9)

достаточно знать полином Q̂m(t)/Q̂m(0), поскольку (ηηη+ 1)n/(ηηη)n = (ηηη+ n)/(ηηη) =
= Q̂m(−n)/Q̂m(0). Заметим также, что Q̂m(0) = 1, и это единственный полином с
такой нормировкой и корнями ηηη. В следующей теореме мы демонстрируем, как вто-
рое преобразование Миллера –Париса получается по индукции из преобразования
Эйлера и каждый следующий полином Q̂m(t) с увеличением размерности вектора f
может быть получен из предыдущего.

Теорема 3. Пусть Q̂m(t) — полином в преобразовании (9) для функции

r+2Fr+1

(
a, b, f +m

c, f

∣∣∣∣x), Q̂m+1(t) — полином в (9) для r+3Fr+2

(
a, b, f +m, d+ 1

c, f , d

∣∣∣∣x).

Тогда

Q̂m+1(t) =
(−t+ d)(c− a−m− 1− t)(c− b−m− 1− t)

(c− a−m− 1)(c− b−m− 1)d
Q̂m(t)−

− t(t+ 1− d− c+ a+ b+m)(c− t− 1)

(c− a−m− 1)(c− b−m− 1)d
Q̂m(t+ 1).

Заметим, что гипергеометрическая функция при условии ℜ(a)> 0 представима
интегралом Лапласа от G-функции Майера [18, формула (10)]:

q+1Fq

(
a
b

∣∣∣∣− z

)
=

Γ(b)

Γ(a)

∞∫
0

e−ztGq+1,0
q,q+1

(
t

∣∣∣∣∣ ba
)
dt

t
. (11)

Более подробное определение G-функции Gq+1,0
q,q+1

(
t

∣∣∣∣∣ba
)

можно посмотреть, напри-

мер, в источнике [18]. Таким образом, второе преобразование Миллера –Париса (9)
имеет вид f(x)= f1(x)f2(x), где f(x), f1(x), f2(x) — интегралы Лапласа. Поэтому
функция f(x) есть свертка функций f1(x), f2(x). Этот факт приводит к следующей
теореме.

Теорема 4. Пусть выполняется (9), a = (a, b, f +m), c = (c−a−m, c−b−m,ηηη+1),
ℜ(a) > 0, ℜ(c) > 0 и c− a− b−m < 0. Тогда

Gr+2, 0
r+1, r+2

(
t

∣∣∣∣∣ c− 1, f − 1
a− 1, b− 1, f +m− 1

)
=

=
Γ(a) Γ(b) Γ(f +m) Γ(ηηη)

Γ(f) Γ(c− a−m) Γ(c− b−m) Γ(ηηη + 1)Γ(a+ b+m− c)
×

×
t∫

0

e−ττa+b+m−c−1Gm+2, 0
m+1,m+2

(
t− τ

∣∣∣∣∣ c− 1, ηηη − 1
c− a−m− 1, c− b−m− 1, ηηη

)
dτ,

где ηηη — корни полинома (10).
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2. Доказательства

Доказательство теоремы 1. Доказательство теоремы 1 практически повторя-
ет доказательство Теоремы 1 из статьи [13] c переобозначением a=−k и некоторыми
поправками. Во-первых, заметим, что формулу (10) из [13] нельзя применять при
отрицательном параметрическом балансе за исключением случая, когда гипергео-
метрические ряды представляют конечную сумму (рассматриваемый случай a=−k

именно такой). Во-вторых, для суммирования pFp−1

(
a− 1, x− 1, f +m− 1

x, f − 1

)
нуж-

но применить взамен формулы Карлссона – Минтона формулу (2.3) из работы [12]:

pFp−1

(
−k, b, f +m
b+ 1, f

)
=

k!

(b+ 1)k

(f − b)m
(f)m

− (−1)mk!b

(f)m
uk,

где 0⩽k⩽m−1, uk=
m−k−1∑

i=0

(b− i)igm−k−i−1(b− f ;(b− f−m,b+k)) □.

Доказательство теоремы 2. Записывая гипергеометрические функции в пер-
вом преобразовании Миллера –Париса в виде ряда, умножая на xd и дифференцируя
по x, получаем равенство

∞∑
n=0

(a)n(b)n(f +m)n(n+ d)xn+d−1

n!(c)n(f)n
=

= a(1− x)−a−1
∞∑

n=0

(a)n(c− b−m)n(ζζζ + 1)n
n!(c)n(ζζζ)n

xn+d

(x− 1)n
+

+ (1− x)−a
∞∑

n=0

(a)n(c− b−m)n(ζζζ + 1)n
n!(c)n(ζζζ)n

xn+d−1

(x− 1)n+1
(xd− d− n) =

= (1− x)−a−1

( ∞∑
n=0

(a− d)
(a)n(c− b−m)n(ζζζ + 1)n

n!(c)n(ζζζ)n

xn+d

(x− 1)n
+

+

∞∑
n=0

(a)n(c− b−m)n(ζζζ + 1)n
n!(c)n(ζζζ)n

xn+d−1

(x− 1)n
(d+ n)

)
.

Сокращение на xd−1 c учетом равенства (d+n)/d=(d+1)n/(d)n приводит к утвер-
ждению теоремы. □

Доказательство теоремы 3. Умножаем второе преобразование Миллера – Па-
риса на xd

∞∑
n=0

(a)n(b)n(f +m)nx
n+d

n!(c)n(f)n
= (1−x)c−a−b−m

∞∑
n=0

(c− a−m)n(c− b−m)n(ηηη + 1)nx
n+d

n!(c)n(ηηη)n
,

дифференцируем, сокращаем на xd−1 и учитываем, что (d+1)n/(d)n=(d+n)/d. В
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итоге получим

r+3Fr+2

(
a, b, f +m, d+ 1

c, f , d

∣∣∣∣x) =

=
1

d
(1− x)c−a−b−m−1

(
(c+ a+ b+m)

∞∑
n=0

(c− a−m)n(c− b−m)n(ηηη + 1)nx
n+1

n!(c)n(ηηη)n
+

+ (1− x)

∞∑
n=0

(c− a−m)n(c− b−m)n(ηηη + 1)n(n+ d)xn

n!(c)n(ηηη)n

)
. (12)

Дальнейшие преобразования (12) с использованием формул (a)k =(a)k−1(a+k−1),
(a)k−1=(a−1)k/(a−1) дают

1

d
(1− x)c−a−b−m−1

( ∞∑
n=0

(c− a−m)n(c− b−m)n(ηηη + 1)n(n+ d)xn

n!(c)n(ηηη)n
+

+

∞∑
n=0

(c− a−m)n(c− b−m)n(ηηη + 1)nx
n+1

(n+ 1)!(c)n(ηηη)n
(n+ 1)(−n− d− c+ a+ b+m)

)
=

= (1− x)c−a−b−m−1

(
1 +

∞∑
k=1

(c− a−m− 1)k(c− b−m− 1)kx
k

k!d(c− a−m− 1)(c− b−m− 1)(c)k
×

×
{
(k + d)(c− a−m− 1 + k)(c− b−m− 1 + k)

(ηηη + k)

(ηηη)
+

+k(−k + 1− d− c+ a+ b+m)(c+ k − 1)
(ηηη + k − 1)

(ηηη)

})
,

что и приводит к формулировке теоремы с учетом единственности полинома
Q̂m(t)/Q̂m(0) в преобразовании (9). □

Доказательство теоремы 4. Заменим в (9) x на −x, затем воспользуемся со-
отношениями (11) и представлением

(1 + x)c−a−b−m =
1

Γ(−c+ a+ b+m)

∞∫
0

e−(x+1)tta+b+m−c dt

t
.

В итоге получим

Γ(c)Γ(f)

Γ(a)Γ(b)Γ(f+m)

∞∫
0

e−xtGr+2,0
r+1,r+2

(
t

∣∣∣∣∣ c, f
a, b, f+m

)
dt

t
=

1

Γ(a+b+m−c)

∞∫
0

e−xte−tta+b+m−c dt

t
×

× Γ(c)Γ(ηηη)

Γ(c− a−m)Γ(c− b−m)Γ(ηηη + 1)

∞∫
0

e−xtGr+2,0
r+1,r+2

(
t

∣∣∣∣∣ c,ηηη
c− a−m, c− b−m,ηηη + 1

)
dt

t
.

Далее, используя теорему о свертке для интегралов Лапласа и формулу сдвига для
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G-функции Майера (см., например, [12, (1.6)]), получаем

∞∫
0

e−xtGr+2,0
r+1,r+2

(
t

∣∣∣∣∣ c− 1, f − 1
a− 1, b− 1, f +m− 1

)
dt =

=
Γ(a)Γ(b)Γ(f +m)Γ(ηηη)

Γ(f)Γ(a+ b+m− c)Γ(c− a−m)Γ(c− b−m)Γ(ηηη + 1)
×

×
∞∫
0

e−xt

( t∫
0

e−ττa+b+m−c−1Gm+2,0
m+1,m+2

(
t− τ

∣∣∣∣∣ c− 1, ηηη − 1
c− a−m− 1, c− b−m− 1, ηηη

)
dτ

)
dt.

Единственность преобразования Лапласа приводит к формулировке теоремы □.

3. Примеры формул суммирования

Пример 1. Пусть k=m−2, b=(b1,b2), f =(f), тогда

5F4

(
2−m, b1, b2, f +m
b1 + 1, b2 + 1, f

)
=

1

b2 − b1

(
b2(m− 2)!(f − b1)m
(b1 + 1)m−2(f)m

−

− (−1)m(m− 2)!b21b2
(f)m

− b1(m− 2)!(f − b2)m
(b2 + 1)m−2(f)m

+
(−1)m(m− 2)!b1b

2
2

(f)m

)
.

Пример 2. Пусть k=m−3, b=(b1,b2,b3), f =(f), тогда

5F4

(
3−m, b1, b2, b3, f +m
b1 + 1, b2 + 1, b3 + 1, f

)
=

b2b3
(b2 − b1)(b3 − b1)

(
(m− 3)!(f − b1)m
(b1 + 1)m−3(f)m

−

− (−1)m(m− 3)!b1
(f)m

(
1

2
(f+m−3)2(−m)2 + (f+m−3)(−m)(b1− 1) + (b1− 2)2

))
+

+
b1b3

(b1 − b2)(b3 − b2)

(
(m− 3)!(f − b2)m
(b2 + 1)m−3(f)m

−

− (−1)m(m− 3)!b2
(f)m

(
1

2
(f+m−3)2(−m)2 + (f+m−3)(−m)(b2− 1) + (b2− 2)2

))
+

+
b1b2

(b1 − b3)(b2 − b3)

(
(m− 3)!(f − b3)m
(b3 + 1)m−3(f)m

−

− (−1)m(m− 3)!b3
(f)m

(
1

2
(f+m−3)2(−m)2 + (f+m−3)(−m)(b3− 1) + (b3− 2)2

))
.

В примерах 3 и 4 через ψ(a) обозначена дигамма-функция, ψ(a)=Γ′(a)/Γ(a), и
мы предполагаем, что все аргументы дигамма-функции, встречаемые в формулах,
не равны отрицательным целым числам.
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Пример 3. Пусть k =m− 4, n1 = 2, n2 = 2, f = (f), g1 =−m(m− 5+ f), g2 =

=
(−m)2(m−5+f)2

2
, тогда

6F5

(
4−m, b, b, c, c, f +m

b+ 1, b+ 1, c+ 1, c+ 1, f

)
=

(m− 4)!b2c2

(f)m

[
2

(c− b)3

(
(f − c)m
(c)m−3

− (f − b)m
(b)m−3

+

+(−1)m+1

(
g2(c−1) + g1(c−2)2 + (c−3)3

)
− (−1)m+1

(
g2(b−1) + g1(b−2)2 + (b−3)3

))
−

− 1

(c− b)2

(
(f − b)m
(b)m−3

(
ψ(f − b)− ψ(f − b+m) + ψ(b)− ψ(b+m− 3)

)
+

+(−1)m+1

(
g2 + g1(b− 2)2(ψ(b)− ψ(b− 2)) + (b− 3)3(ψ(b)− ψ(b− 3))

)
+

+
(f − c)m
(c)m−3

(
ψ(f − c)− ψ(f − c+m) + ψ(c)− ψ(c+m− 3)

)
+

+(−1)m+1

(
g2 + g1(c− 2)2(ψ(c)− ψ(c− 2)) + (c− 3)3(ψ(c)− ψ(c− 3))

))]
.

Пример 4. Пусть k=m−5, n1=2, f=(f), g1=−m(m−5+f), g2=
(−m)2(m−5+f)2

2
,

g3=
(−m)3(f+m−5)3

3!
, тогда

4F3

(
5−m, b, b, f +m
b+ 1, b+ 1, f

)
=

(−1)3(m− 5)!b2

(f)m

[
(f − b)m
(b)m−4

(
ψ(f − b)− ψ(f − b+m)+

+ψ(b)− ψ(b+m− 4)

)
+ (−1)m+1

(
g3 + g2(b− 2)2(ψ(b)− ψ(b− 2))+

+g1(b− 3)3(ψ(b)− ψ(b− 3)) + (b− 4)4(ψ(b)− ψ(b− 4))

)]
.
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ABSTRACT

Several facts concerning transformations and summations of hypergeomet-

ric functions with integral parametric differences have been proven. A new

summation formula complementing the well-known Karlsson –Minton sum-

mation formula has been established. A new three – term relation has been

derived from the first Miller –Paris transformation. It is shown how the

second Miller –Paris transformation can be obtained by induction from the

Euler –Pfaff transformation, and a recursive formula for the representing

polynomial is provided. An integral representation of Meijer’s G-function,

which underlies the second Miller –Paris transformation, has been estab-

lished.

Key words: generalized hypergeometric function, summation formulas, hy-

pergeometric identity, Miller – Paris transformations
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